
带有CAN FD车载以太网的多路动态监听与网关工具

RAD-Galaxy

8x CAN Channels
2x SW CAN / LSFT CAN
1x LIN
1x DoIP

Vehicle Spy
Latency:
Non-Store-and-Forward 
Mode (without TX)
1. Rx PHY latency 780ns
2. Internal to RAD-Galaxy

latency 300ns
Tx PHY latency 240ns

TOTAL tap latency 
from Rx wire to Tx Wire: 
1320ns

Gigabit
Ethernet

BroadR-Reach® Switch

ECU ECU ECU

Stand-Alone
Logging

3. 

AD 是一款用于汽车以太网的多功能
以太网动态监听工具和媒介转换器，用户可以
监控最多 路 的双端连接（兼
容 BA ），并将电脑连接到最多12
个 C 或其他设备上。作为标准 线千兆以太
网的网关设备， AD 可以使任意的标
准以太网设备、电脑、数据记录仪与

兼容。

AD 有 个  （兼容 A ）物理层  可以动态监听 C 和  或交换机端口之间的 路连接。也可
以将其配置成多达 个设备的媒介转换器。除了汽车以太网功能外，它还可以支持 路CAN FD通道、 路 N通道、D 功
能、以及离线运行模式。

特性

• 以亚微秒的时延动态监听汽车以太网设备的复制全双工通信数据

• 基本的过滤和路由功能
• 作为 至千兆以太网的桥接设备
• 支持精确时间协议（ ）
• 支持音频视频协议（A ）
• 配套使用   软件

应用

AD 支持多类型网络以及诸多的功能，使其成为很多应用
的理想工具。包栝：

• C 级和系统级的自动测试

• 汽车以太网网络监控
• 网络仿真／总线仿真
• 汽车以太网到CAN FD或 N的网关应用

• 离线模式数据采集
• 基于CAN FD或汽车以太网的多节点刷写功能

个N 接头支持  
网络（  ）

全尺寸 D卡插槽井带有可移

除的保护盖，用于数据记录      

ECU ECU ECU
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RAD-Galaxy
系统级／网关 C 测试

AD 的特性使其可以测试多达 个连接到汽车以太网交换 的 C 节点组成的完整系统，以及 路CAN FD网络，可达

到  纳秒的时间精度。这使其成为网关 C 以及完整系统测试的理想工具。

动态监听模式

AD 的一个主要用途就是作为动态监听设备，将自身接入多达 对 到交换 ，或者 到 汽车以太网设备之

间。每个标记链路上的通讯传输都会被传递至与其 连接的其他设备上，以保证网络无缝正常工作。所有报文通讯的备 也
会通过 AD 的千兆以太网连接被传输至电脑上，通过电脑上 的   软件进行分析。

媒介转换器模式

AD 可配置为媒介转换器，使电脑与多达 个汽车以太网 C 进行交互，用户能够进行节点仿真、执行直接诊断或

C 刷写。

  软件

与   企业版软件配 使用。通过   软件用户可以使用 或者 功能，

通讯数据、发送报文或进行其他更多的操作。

规格

•  架构： 对于上一 ，性能提 超过 倍

• 低电 功耗

• 电压范围：   
• 个 灯用来指示连接和记录状态
• 工作温度： ℃ ~ ℃

• 一年有限保修

• 支持 级 件

• 个 通道可配置为   模拟输入或 输入或输出

• 个  ~ 模拟输出
• 支持 线运行模式，包 运行脚本、接收和发送报文、表达式 析、

以及传输层协议

• 支持 以及 协议，支持

• 全尺寸 卡槽，支持最大 的容量，或者更新的  卡容量，
使用电脑兼容的 进行卡格式化 理

• 内置电池的实时时钟（ ）
• 尺寸：     厘米（     ）
• 重量： 克（1 磅）

计时规格

• 所有CAN / LIN / 以太网网络上均使用FPGA测量的64位时间戳，精
度为10纳秒

• 支持在所有CAN  N  以太网网络上同时工作
• 双重缓冲技术使报文在所有网络通道上以最低延 连续发送

可选配件

•  C 用于手动触发和带有 音频采集
• D C  用于采集 D视频并同步带 信号的视频和车载网

络数据

产品编号 描述

RAD-GALAXY RAD-Galaxy Device with Vehicle Spy

订购信息

*规格参数可能变化，请联系英特佩斯获取最新信息。
*所有提及的商标均为各公司自有商标。

网络规格-汽车以太网
• 个  （兼容 A ）汽车以太网物

理层收发器

• 物理层可配置至多 个节点对的动态监听仪器，也可以配置至多 个节
点，或者是 个节点组合的媒介转换器

• 所有连接上的全双工通讯
• 自动主从模式配置

网络规格-CAN
• 个专用的 双线CAN通道，支持  CAN FD协议
• 路CAN通道可在 O CAN FD和  CAN（   A  ）

间切换
• 仲裁 最高支持  软件可配置波特率

•  数据 最高支持  软件可配置波特率
• 支持 模式
• 单线高速模式、测试工具电阻以及支持高压唤醒
• 应用的  使用的是   控制器

网络规格- N
• 1路LIN通道（本地内联网络）
• 完全支持LIN 1.X、2.X和J2602
• 兼容LIN J2602 / 2.X 物理层
• 软件可配置每个通道1K LIN主节点电阻
• LIN总线监控模式标识 错误：同步中断错误状态和长度、同步波形

错误、报文ID 校验、TFrameMax / Slave无响应、校验错误以
及传输位错误

• LIN总线主节点模式运行，同时支持LIN总线监控
• 是 有LDF文件，LIN总线从节点仿真运行
• LIN总线硬件调度表，支持LIN诊断
• 软件可配置波特率

网络规格-D   C   汽车以太网

• 低功率的 以太网物理层
• 支持 通道 的激活线
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